DG Erwin RC
Fast Lane x Launch PP-Red « aAa: 435216

Equilibre, mamelles, membres et production réunis en

un seul ensemble

Rapport idéal entre force, ouverture et type laitier

Forte production laitiére combinée a des % de matiére

grasse et de protéines

Membres corrects avec une courbure idéale en vue

latérale

Issue de la famille de vaches éprouvée Jantina de la

famille Sturkenboom

Jantina 333 (VG 86)
Mére de DG Erwin RC
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k.1. (GAMEN LA PRATIQUE FAIT PREUVE

INFOS TAUREAU
Nom DG Erwin RC
Date de naissance 2023-11-11
N° national NL 540847543
Durée de gestation 271
KI Code (NL) .
Caséine kappa BB
PFW code B
Caséine béta A2/A2
Code aAa 435216
Famille de vaches Jantina
Robe /B
Couleur dose Jaune
Lignée 100% HF
Peak Remington d'
Fast Lane d'
Delta Maan ,p
Launch Pp-Red d'
Jantina 333 ,9
Jantina 297 ,9

Jantina 297 (AB 87) Pleine soeur de DG Erwin RC

Grand-mére de Erwin RC
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LA PRATIQUE FAIT PREUVE

K.I.{SAMEN

INDEXATION INDEX MORPHOLOGIE
NVI Inet Longévité % CD
308 665 459 89
Index production AUTRES CARACTERISTIQUES
% CD Squelette f— 105
83 Mamelle o 103
KGlait % TB % TP KGgras KG protéine Inet Membres — 1]
1654 034 0.21 107 80 665 Total morphologie p— 110
CARACTERES TAUREAU
_ - Taille au sacrum ] 101
Facilité de vélage ] 101
, Poitrine — 106
Survie vx. o 103 )
Ind nd q 99 Capacité — 107
ndex viande
Caractére laitier — 111
FILLES Etat corporel — 96
Fertilité L 97 Inclinaison bassin n 99
NR — 95 Largeur ischions f— 105
VvV - 97 Membres vue arriére — 114
Fac. au vél ] 101 Angle jarret 109
Viabilité vx. ] 101 Angle sabot — 92
Persistance p—— 110 Positionnement 111
Tardivité - 102 membres avant
Santé pis ¥ 99 Locomotion p— 14
callas = 103 Attache avant | 99
Vit traite | 99 Imptintation des trayons - 104
Efficacité robot de | avan
traite 100 Longueur trayons n 101
Profondeur du pis L 97
Intfervalle robot de 113 .
traite Hauteur attache arriere — 108
Adaptation au robot Ligament central j— 104
. n 101
de traite Plac.trayons arr. f— 105
Santé du sabot p— 109 Equilibre du pis - 102
Caractére j— 103
Poids vif o 103
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